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1 Uvod

1.1 Co je Unipi Patron?

Unipi Patron je produktovd fada kompaktnich volné programovatelnych logickych kontrolérid a pfevodnikd
(ddle jiz jen jednotek) pro automatické fizeni a monitoring. Je uréen pro provoz v obytnych prostfedich,
obchodnich i lehkého prdmyslu, vyjma systéma kritickych z hlediska bezpecnosti.

Celd fada produktd Patron zahrnuje mnozstvi jednotek, které se liSi poltem a typem jednotlivych
vstupG/vystupd (I/O) a komunikaénich rozhrani.

1.2 Co se dd& s Unipi Patron délat?

Jednotky z fady Patron Ize vyuzit v riznych realizacich, jako napfiklad:

e Jednoulcelovd zafizeni (tepelnd Cerpadla, fizeni zdvor)

e Systémy pro monitoring a sbér dat

e Domdci automatizace / chytré domy (pf. fizeni osvétleni, okennich rolet, trédvnikové zdvlahy)
e Komplexni realizace (ovldddni kotelen a kaskdd bojlerl, vzduchotechnika)

e Systémy SCADA a MES

e Prdmyslové automatizace a MaR aplikace

® Projekty ve sféfe loT a lloT

e V rédmci aplikaci Primysl 4.0 jako jednotky pro Cloud computing nebo Edge computing

¢ Modernizace starsich instalaci

1.3 Jaké verze kontrolérd Patron jsou dostupné?

Ndsledujici tabulka zobrazuje konfigurace poctu vstupl, vystupd a komunikaénich rozhrani jednotek fady

Patron.

[Produe |01 | b0 | ro | al | a0 | keses | Rezsz | twes | LTE | Lan
4 4 - 1 1 2 1 1 - 1
4 4 - 1 1 4 - 1 - 1
4 4 - 1 1 2 - 1 1 1
G IS EI S S T I I IO
20 4 14 1 1 2 1 1 - 1
20 4 14 1 1 2 - 1 1 1
8 4 5 5 3 3 1 1 - 1
8 4 5 5 5 3 - 1 1 1
36 4 28 1 1 2 1 1 - 1
24 4 19 5* 5* 3 1 1 - 1

* Analogovy vstup a vystup na sekci 1 je odliSny od sekci 2 a 3. Detailni informace viz kapitoly 2.4.7 a 2.4.8

Kazdd jednotka pfitom disponuje ndsledujicimi viastnostmi:

I I T T B

i.MX 8M Mini 4 x 1,8 GHz .
(Arm© Cortex©-A53) 1GB 8 GB 100 Mbit Ethernet 2 x USB 2.0
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1.4 Struktura produktové fady Patron

Kazdd jednotka Fady Patron je rozdélena na jednu az tfi sekce v zdvislosti na konkrétnim produktu. Sekce
jsou Cislovdny vidy zprava smérem doleva od hlavni sekce (1). Kazdd sekce obsahuje vstupy, vystupy ¢i
komunikaéni rozhrani, které jsou vidy cCislovdny zleva zvldst’ v rdmci sekce. Nékteré pokrocilé funkce jsou
dostupné pouze v radmci konkrétni sekce. Kazdd sekce obsahuje svij vlastni procesor, ktery se stard o
uddlosti na vstupech, vystupech a monitoruje komunikaci s fidicim procesorem. Sekce mezi sebou navzdjem
nekomunikuji. Konektory dané sekce jsou vzdy rozdéleny podle funkce do skupin, aby byla minimalizovana
moznost zadmény konektord. Vyznam jednotlivych svorek konektoru je vidy popsdn na krabiéce. Poloha
konektoru odpovidd poloze popisu.

Poznamka:
Napfiklad, svorky jsou &islovdny jako Dlx, pfipadné Dly.x, kde x je €islo vstupu v rdmci skupiny a y je cislo
sekce. Pokud ¢islo sekce (y) neni uvedeno, jednd se vidy o sekci 1.

S Sekce 0~
' i
| |
Mo e Sekce 3----------orooooooo- Sekce 2-----------r----------- Sekce 1----------- !
1 1 1 I
1 . 1 1 I
' ;- Skupina -; | : 1
¥ ¥ ¥ ¥
- 1
R ERERE R [ = o " - | =|lal|= sl=]=]=2]z = = | 2
glglg\glg glglg\glg : 5'3 5\3 ilg 5\3 | g|§|a §|5|5|a|a 2\2 g
1 | i &=
- | = =z~ PR s |z |~ 1 — | = FEERE === 2o [ < |
gl §‘8|§ §‘8|§ E‘Blé : AHIBHBIEHEE %gli :sgag |E|E E%
! gl _n—J
t t
31 32 33 34 35 L8 37 38 31 32 33 14 35 36 87 21 27 23 24 25 X RX X 112 13 14 X1 X RK ™ORX T RX
Ooooooooooooooog o« aopooooo o Ogoooooag oooao
L i T L ] | L
Digital inputs 3 Relay outputs 3 1 Reloy outputs 2 RS485-2.1 | Digital inputs 1 RS485-1.1 R5252-1.2 RS485-1.3
1 1
| P O -UJ— . .
' I
[ runs : [ rumz : [ runt U unlpl
1 |
Digital inputs 3 Relay outputs 3 : Digital inputs Z : Digital outputs 1
r 1T 1 r 1 | IR . |
Ooooooodooooood + oood r ooocdooo  Patron L527
39 300 371 312 513 304 315 53¢ 5E 59 a0 311 31z 313 3 | i1 22 23 24 1 W12 13 14 X2 KB K
' :
= o = || = o ] oe x . - :: B @ i“?%
3 e =3 =3 z - ~ 3 - ] @ @
S8 B 3 8B B 8B 8 8] (B8 1888 HHEE 212§
1 I
2 o 2 = = 2 m 3 w = R - T= T I TR~V | - - T S - s n o= 2
O d |9 93 C|d 49|28 Volg s &g S E8)lg 5,8 8,5| '®|l2y=z18||lg1818218(88|| 2%
TEHTEE TR T T R ETE N ETE T TR TR R TR TN T Y

Ukdzka ¢islovani vstupd, vystupd, skupin a sekci na jednotce Patron L527.

1.5 Shoda se smérnicemi
LVD:  2014/35/EU
EMC: 2014/30/EU
RED:  2014/53/EU
RoHS: 2015/863/EU
WEEE: 2012/19/EU
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2 Instalace a zapojeni

2.1 Zdakladni pokyny a bezpecnostni informace

P¥i instalaci vidy dodrzujte ndsledujici pokyny:

e Veskeré pfipojené externi periferie by mély splfiovat vdechny relevantni smérnice a standardy platné
pro zpUsob pouziti a stdt, ve kterém je jednotka pouzivana

e Pro napdjeni Ize pouzit pouze napdjeci zdroj pfedepsany na vyrobnim S§titku jednotky. Pouziti
nesprdvného zdroje napdjeni mize zpusobit poskozeni jednotky i pfipojenych zafizeni

e Pouzijte kabely s pfislusnym pridrezem vodice (viz kapitola 4.8)

e Neprekracujte utahovaci moment svorek (viz kapitola 4.8)

e Dodrzujte provozni a instalaéni podminky (viz kapitola 4.8)

e Zajistéte co nejkratsi délku kabeldze. V pfipadé delsich kabell pouzijte stinéné kabely. Kabely ved'te
v pdrech, tj. jeden vodi¢ nulovy a druhy fadzovy/signalizaéni

e Zagijistéte oddéleni kabeldze stfidavého napéti, ¢i vysokonapét'ové obvody stejnosmérného napéti
s vysokofrekvenénimi spinacimi cykly, od signdlovych vodi¢d

e Zajistéte, aby vodice byly instalovdny s pfislusnym odlehé¢enim namdhdni

Upozornéni:

Pfi neodborné manipulaci mize dojit ke znacné skodé na majetku, télesnému poranéni ¢i smrti. Skfin, v niz
je jednotka instalovdna, musi byt pfistupnd pouze s pouzitim kli¢e nebo ndstroje. Pfistup k jednotce mize
byt povolen pouze oprdvnénym pracovnikim.

Jednotka smi byt instalovdna pouze v interiéru a vhodném prostfedi odpovidajicim specifikaci vyrobku
(interiéry s vhodnou teplotou a vlhkosti, rozvadéce chrénéné pred prinikem vody, atp.).

Poznamka:
Instalaci smi provddét pouze osoba s dostatec¢nou kvalifikaci.

2.2 Zakladni popis ridicich jednotek

Ridici jednotky Patron jsou zalozeny na vypocetnim modulu Unipi Zulu pohdn&ném procesorem i.MX 8M Mini
(4 x Arm® Cortex®-A53, s maximdlni frekvenci 1,8 GHz), disponujicim 1 GB RAM a interni 8 GB eMMC
paméti pro uloZeni a béh uzivatelského programu na operaénim systému Linux, viz kapitola 3.

Vyhodou je moznost implementace vlastnich aplikaci diky pouziti oteviené platformy a ddle velkd rychlost
vnitfni komunikace a tim minimdlini zpozdéni pfi provdadéni pfikazu. Jednotky ddle disponuji mnozstvim
komunikaénich rozhrani, jako je napfiklad Ethernet, RS485/RS232, 1-Wire a dalsi. Kromé toho je také mozné
v rémci OEM programu (https://www.unipi.technology/cs/) modifikovat HW jednotek, ¢i domluvit generovani
zdkaznickych OS na miru.
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2.3 Popis konektord a indikacnich LED
2.3.1 Popis indikacnich LED

I T

Sviti Indikace napdjeciho napéti Cervend
RUN Blik& Indikace stavu sekce Zelend
Digital inputs (DI) Sviti Indikace log.1 na vstupu Zelend
Digital outputs (DO) Sviti Indikace sepnuti vystupu Zelend
Relay outputs (RO) Sviti Indikace sepnuti relé Zelend
TX (RS485/RS232) Sviti Indikace vysilani na sériové lince Zelend
RX (RS485/RS232) Sviti Indikace pfijimdni na sériové lince Zelend
User Led (X1..Xn) Volitelnd Volné programovatelnd uvzivatelskd Zelend

LED

Krom vySe uvedeného popisu chovdni jednotlivych LED jsou tyto diody pouzity pro indikaci ndsledujicich

uddlosti a stav:

2.3.1.1  Béiny mod

Sviti vSechny po dobu
300 ms

Sviti PWR, RUN sviti a
kratce pohasind

Sviti PWR a RUN pomalu  VyprSeni ¢asového limitu funkce Master WatchDog

Start procesoru sekce (pfipojeni napdjent) - 300 ms

Hlavni procesor komunikuje s deskou I/O 50 ms 2000 ms

2000 ms 2000 ms

blika (vice v kap. 3.4.3.4)
Sviti kazdd druhd (sudé) SW reset procesoru sekce - 1000 ms
S VRS 7] e Je pfehravdn Firmware. Nevypinejte jednotku! - >1000 ms

kazdé ctvrté

2.3.1.2 Servisni méd a prehravani / zalohovani OS jednotky

Sviti PWR, RUN nesviti a ostatni
pomalu blikaji

Sviti PWR, RUN nesviti a ostatni
rychle blikaji

Jednotka je v servisnim mdédu 600 ms 600 ms

Prehravadni / zdlohovdni OS 80 ms 80 ms
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2.3.2 Popis konektord

+24V Kladny pdl napdjeciho zdroje

GND Zdporny pdl napdjeciho zdroje

DI DigitdlIni vstup

DIGND Spole¢nd svorka digitdlniho vstupu - zdporny pdl

DO DigitdIni vystup

DOGND Spole¢nd svorka digitdiniho vystupu - zdporny pdl

RO Reléovy vystup

COM Spole¢nd svorka relé

Al Analogovy vstup

AIS Zdroj proudu pro pfislusny Al (viz kapitoly 2.4.7, 2.4.8.2)

AOR Analogovy vystup (napéti ¢i proudu) /méreni odporu (viz kapitola 2.4.8.1)
AQV Analogovy vystup (pouze napét'ovy, viz kapitola 2.4.8.2)
AGND Spole¢nd svorka zdporného pdlu analogového vstupu/vystupu
RS485-A/RS485-B  Svorky komunikaéni linky RS-485

RS485-END Pfipinatelny zakon€ovaci odpor komunika¢ni linky RS-485

RS232-TXD/RXD  Svorky komunikaéni linky RS-232

2.4 Instalace jednotky

2.4.1 Montaz/demontaz

V8echny jednotky jsou konstrukéné feSeny pro montdz na TH 35 mm DIN listu dle EN 60715.

2.4.1.1 Montaz

Pokud neni na jednotce nainstalovdn DIN drzdk, je nutné jej nejdfive pfipevnit pomoci dodanych §roubkd a

to tak, aby pruzina sméfovala k horni ¢dsti jednotky.

Instalace DIN drzdku:

Montazni otvory

pro DIN drzak DIN drzak
‘/
o PruZina

@ @
©@© > ‘JE.\&\M

T T N |y T I ] |
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Montdz jednotky na DIN listu se provdni zasunutim jednotky shora na listu (ve sméru Sipky 1 na obrdzku
nize), pretazenim sily pruziny smérem dold a ndslednym zacvaknutim spodni ¢dsti (ve sméru Sipky 2 na
obrdzku nize).

Montdz na DIN listu:

DIN drzak

DIN lista

Upozornéni:
Vyhnéte se tlaku na vstupy/vystupy, mohlo by dojit k jejich mechanickému poskozeni.

Dbejte na to, aby vrchni hrana DIN listy zajela mezi pruzinu a zadni ¢dst DIN drzdku (viz obrdzek vyse).

V instalaéni skfini bez nuceného obéhu vzduchu, kde je jednotka instalovdna, musi byt mezi sténami skfiné
a jednotkou zajistén rozestup min. 80 mm. Pokud neni moiné zajistit dostate€nou samovolnou cirkulaci
vzduchu v instalaéni skfini, je nutné zajistit cirkulaci zabudovdnim ventildtoru. Maximdini teplota vzduchu
vstupujiciho do jednotky nesmi pfesdhnout hodnoty uvedené v kapitole 4.8.

2.4.1.2 Demontdaz

Demontdz jednotky se provddi opa¢nym postupem, tj. uchopte jednotku obéma rukama a zatlacte ji smérem

vy

k sobé (ve sméru Sipky 2 na obrdzku nize).

Demontdz z DIN listy:

DIN drzak

Pruzina

DIN lista
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Upozornéni:
Netlacte pfi demontdzi na vstupy/vystupy, mohlo by dojit k jejich mechanickému poskozeni.

2.4.2 Zapojeni

Pro pfipojeni vodi¢l k jednotce jsou pouzity rozpojitelné Sroubové svorky. Vyznam kazdého kontaktu
svorkovnic je popsdn na krytu jednotky. Pro montdz vodi¢d do svorek pouzZivejte odpovidajici plochy
Sroubovdk. Nepfekralujte maximdlni utahovaci moment uvedeny v kapitole 4.8.

2.4.3 Pripojeni napdjeni

Pro sprdvny béh jednotky je nutné nejprve spojit napdjeci vodice 24V s kontakty +24V (kladny pdl) a GND
(zaporny pdl) rozpojitelné Sroubovaci svorkovnice (dle popisu na jednotce) a nésledné ji zastréit do napdjeci
svorkovnice jednotky. Informace o toleranci doporu¢eného napdjeciho napéti a spotfebé elektrické energie
jsou uvedeny v katalogovém listu dané jednotky a na vyrobnim §titku.

a >
Zv
| [O]¥] |

(/’ ‘\‘ ‘r"\l
N o

o +

Upozornéni:

Jednd se o zafizeni tfidy ochrany |. Je tedy nutné pfipojit i ochranny zemnici vodi¢ na zemnici konektor
oznaceny symbolem ©. Pro pfipojeni zemniciho vodice pouzijte kabelové oko a dodany Sroub M4 s véjifovou
podlozkou.

Poznamka:
DIN lista, na které je jednotka instalovdna, musi byt také pfipojena k ochrannému zemnicimu vodici.

2.4.4 Pripojeni komunikacnich linek

24.41 RS-485

PFipojeni komunikaéni linky RS-485 (EIA-485) se provddi na svorky konektoru RS485 oznacené jako A a B.
Jednotka disponuje volitelné pfipojitelnym 120 Q zakoncovacim odporem (termindtor), oznaenym jako
RS485-END.

Poznamka:

Pro spolehlivou funkci sbérnic doporu¢ujeme dodrzet ndsledujici pokyny:

e Zajistéte co nejkratsi délku kabeldze mezi zafizenimi

e Dodrzte sériové zapojeni sbérnic

e Poutzivejte stinénou kabeldz, nejlépe J-Y(ST)Y o prdméru 0,8 mm a kroucenymi pdry, pfipadné FTP CAT6

Stinéni kabeldze pfipojte pouze na jedné strané kabelu, pfimo k zemnici svorce rozvadéce, nikoli ke svorce
na PLC. DIN lista, na které je jednotka instalovdna, musi byt také pfipojena k ochrannému zemnicimu vodici.
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2.44.2 RS-232

Pfipojeni komunikaéni linky RS-232 (RS-232C) se provddi na svorky konektoru RS232 oznacené jako RXD, TXD
a GND.

2443 1-Wire

Sbérnice 1-Wire je ur¢ena pro sbér dat z pfipojenych senzor(, jako je napfiklad teplomér, & vihkomér.
Pfipojeni se provadi do oddélitelného Sroubovaciho konektoru ozna¢eného jako 1-Wire se svorkami GND,
1W, VCC. Propojeni vice zafizeni na 1-Wire sbérnici se provdadi sériové (tj. od cidla k ¢idlu), nebo pouzitim
redukce a rozbocovace s RI45 konektory (Kabelovd 1-Wire redukce - kéd produktu: 2019031 a 1-Wire 8 port
hub - kéd produktu: 2017007).

Poznamka:

1-Wire sbérnice je realizovdna v Unipi jednotkdch v Sesti-dradtovém provedeni, kde dva vodice jsou datové
(TW/1W{), dva nulové (GND) a dva napdjeci (VCC). Dva datové vodice jsou pouzity z divodu serializace
sbérnice, coz vyrazné pfispivd k jeji spolehlivosti. Vice informaci na https://kb.unipi.technology.

Pro spolehlivou funkci sbérnice je nutné dodrz ovat ndsledujici pokyny:

e Zajistéte co nejkratsi vzddalenost mezi koncovym zafizenim (senzorem) a pfichozim/odchozim datovym
vodic¢em

e Nepfipojujte vice nez 15 senzorl na jeden kandl

Tyto pokyny slouzi jen jako doporuceni. V zdvislosti na prostfedi, délce sbérnice a poctu senzord se mohou
ménit.

1-Wire kandl Ize programové zapnout a vypnout (pfipojit/odpojit napdjeni 1-Wire smérnice) a tim docilit
resetovdni celé sbérnice véetné Cidel. Tato funkce se konfiguruje v zdvislosti na pouzitém softwaru, viz
kapitola 3.4.3.2.

2.4.5 Pripojeni digitalnich vstupt - DI

Na digitdini vstupy se pfipojuji externi zafizeni joko napfiklad: spinace (vypinace, tlacitka), pohybové
senzory, okenni a dvefni kontakty atd. Logicky stav 1 (sepnuto) kazdého vstupu je signalizovdn rozsvicenim
odpovidajici LED v horni ¢dsti jednotky.

Pro pfipojeni externiho zafizeni k digitdInim vstupdm slouzi svorky konektoru oznacené jako Dlx, pfipadné
Dly.x a DIGND. Kazdd skupina digitdlnich vstupd disponuje spole¢nou svorkou DIGND, na kterou se pfipojuje
zdporny pdl zdroje stejnosmérného napéti. Kladny pdl zdroje se pfipojuje pfes pfipojené externi zafizeni na
svorku DIx. llustrace na ndsledujicim obrdzku:
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Poznamka:
Pro pfipojeni externich zafizeni na digitdIni vstupy doporucujeme pouzit jiny (oddéleny) zdroj, nez je pouzit
k napdjeni jednotky, aby bylo zajisténo galvanické oddéleni.

Rozsitujici funkce

Kazdy digitalni vstup disponuje kromé funkce indikace stavu také funkci &itace pulzd (napf. pro odecet
elektromér(, vodomérid aj.). Pokud jsou v jednotce v rdmci sekce pfitomny i digitdIni &i reléové vystupy, je
mozné vyuzit pro vstup Dly.x a vystup DOy.x / ROy.x i jednu ze tfi konfigurovatelnych, tzv. DirectSwitch funkci.
Vice informaci o rozsitujicich funkcich naleznete v kapitole 3.4.1.3.

2.4.6 Pripojeni digitalnich vystupt - DO

Digitalni vystupy (polovodicové, zapojeny jako oteviené kolektory) jsou vyvedeny na svorky DO, pfipadné
DOy.x a DOGND konektoru digitdalnich vystupd. Kazdy konektor disponuje spole¢nou svorkou DOGND pro
pfipojeni zdporného pdlu zdroje stejnosmérného napéti. Svorka DOXx slouzi k pfipojeni zdtéze, kterd spind
vystup ke spolecnému potencidlu. Sepnuti kazdého vystupu je signalizovdno rozsvicenim odpovidajici LED
v horni ¢dsti jednotky.
Ndsledujici obrdzek ilustruje zdkladni zapojeni digitdiniho vystupu:

Q

=

O
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U nékterych zatézi pfipojenych na digitdini vystup, jako je napfiklad externi relé, je vhodné vyuzit i diodu pro
potlaceni nezddoucich Spi¢ek (Flyback Diode) dostupnou na svorce FBD. Ndsledujici obrdzek ilustruje
pfipojeni styka¢e na digitdlni vystup s vyuzitim integrované diody FBD:
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Upozornéni:
Integrovand dioda je navrzena pouze pro pfipojeni zafizeni v rdmci skupiny. Vyuziti diody pro jind zapojeni
mUzZe zpUsobit nevratné poskozeni zafizeni.

Rozsitujici funkce
Digitdini vystupy je mozné nakonfigurovat v zdvislosti na pouzitém softwaru (viz kapitola 3) i do rezimu PWM
(pulzné Sitkovd modulace). Vice informaci o rozsifujicich funkcich naleznete v kapitole 3.4.2.1.

2.4.7 Pripojeni analogovych vstupt - Al

Analogové vstupy typicky slouzi ke ¢teni napéti 0-10 V proudu, 0-20 mA a odporovych &idel (napf. teplotni
¢idlo PT1000).

Z&porny pdl méfeného externiho zafizeni se pfipojuje na svorku AGND daného konektoru a jeho kladny pdl
(signdl) na svorku Alx, pfipadné Aly.x.

Poznamka:
Z vyroby je jednotka nastavena na méfeni napéti, aby nedoslo k pfipadnému poskozeni zafizeni/cCidla
v pfipadé nevhodného pfipojeni.

Upozornéni:
Pfed pfipojenim méfeného zafizeni je potfeba nejdfive zkontrolovat nastaveni méfeni pomoci pouzitého SW
a podle druhu pfipojeného zafizeni - viz popis méfeni na jednotlivych sekcich nize.

Ndsledujici obrdzky ilustruji pfipojeni méfeni napét'ového a proudového zdroje ke svorkédm Al a AGND.
[m)

[m)
pa pa
-, 0 -0
| [<]<] | | [<]<] |

("‘\‘ (/"‘\ ("‘\‘ (;"‘\
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Pfipojeni odporu na analogové vstupy je mozné realizovat dvouvodi¢ovou, pfipadné tfivodi¢ovou, metodou.
Vyhodou tfivodi¢ové metody je eliminace chyby méfeni zpisobené odporem pouzitého vodice.
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2.4.7.1  Analogovy vstup - Al (1.1)

Tento vstup na sekci 1 nedisponuje moznosti méfeni odporu, ale pouze méfenim napéti a proudu. Méfeni
odporu je mozné na analogovém vystupu AOR (1.1) sekce 1 (viz kapitola 2.4.8.1), pfipadné na ostatnich
analogovych vstupech. Rezim méfeni je tfeba pro kazdy analogovy vstup nastavit ve vybraném softwaru (viz
kapitola 3) dle ndsledujici tabulky:

| Nostaveni | Typméfeni |
0 Napéti 0-10 V
1 Proud 0-20 mA

Pfec¢tend hodnota je typu REAL a odpovidd pfimo naméfené hodnoté.

2.4.7.2 Analogové vstupy - Aly.x

Tyto analogové vstupy na sekci 2 a 3 disponuji pfesnym méfenim napéti, proudu, & odporu. Rezim méfeni
je tfeba pro kazdy analogovy vstup nastavit ve vybraném softwaru (viz kapitola 3) dle ndsledujici tabulky:

[Nostoven | Typ maeni |

Vypnuto

Napéti 0-10 V

Napéti 0-2.5 V

Proud 0-20 mA

Odpor tfivodic¢oveé 0-1 960 Q
Odpor dvouvodicoveé 0-100 kQ

g A NN = O

Pfectend hodnota je typu REAL a odpovidd pfimo naméfené hodnoté.
2.4.8 Pripojeni analogovych vystupd - AO

Analogové vystupy slouzi k ovldddni externich zafizeni, jako jsou napfiklad trojcestné ventily, ¢i vyméniky, a
to pomoci analogového napét'ového signdlu 0-10 V, pfipadné proudového signdlu 0-20 mA.

Pripojeni externiho zafizeni se provddi na svorky AGND a AORX, pfipadné AORy.x (viz kapitola 2.4.8.1), nebo
na svorky AGND a AOVx, pfipadné AOVy.x (viz kapitola 2.4.8.2).

Upozornéni:
Zkrat, ¢i dlouhodobé pretizeni analogového vystupu mize zpUsobit nevratné poskozeni, které se projevuje
chybou pfevodu signdlu, nebo zcela nefunkénim vystupem.

Ndsledujici obrdzek ilustruje zapojeni zafizeni (odporové zdtéze) na analogovy vystup:

= +

RL

2.4.8.1 Analogovy vystup - AOR

Tento analogovy vystup disponuje kromé funkci napét’ového a proudového vystupu, také moznosti méfeni
odporu do 2 kQ, proto je vhodny k méfeni odporovych ¢idel, napf. PT1000. Rezim vystupu je tfeba nastavit
ve vybraném softwaru (viz kapitola 3) dle ndsledujici tabulky pro kazdy analogovy vystup:
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m

Napétovy vystup 0-10 V
1 Proudovy vystup 0-20 mA
& Méfeni odporu 0-2 kQ

Nastavené, respektive ctené hodnoty jsou typu REAL a odpovidaji nastavené, ¢i méfené hodnoté.

Zapojeni teplotniho ¢idla PT1000 na ACR je ilustrovdno na ndsledujicim obrdzku:

PT1000

2.4.8.2 Napét'ové analogové vystupy - AOV
Tyto analogové vystupy umoziiuji pouze vystup formou napét'ového zdroje, tedy 0-10 V.

Hodnoty jsou typu WORD z rozsahu 0 az 4000. Pro zdpis i ¢teni hodnot je nutné hodnoty nejprve prevést
pomoci linedrni interpolace (0 = 0 V; 4000 = 10 V).

Ndsledujici obrdzek ilustruje pfipojeni ovlddaného zafizeni na AOV:

- +

RL
2.4.9 Pripojeni reléovych vystupt - RO

Reléové vystupy jsou vyvedeny na svorkdch ROx, pfipadné ROy.x a COM a slouzi pro spindni dvoustavovych
prvkl stfidavym nebo stejnosmérnym napétim. Svorka COM (mize byt sdilena i dvéma relé) slouzi pro
pfivedeni spinaného napéti k danym relé ROx, pfipadné ROy.x. Relé jsou zapojeny ve stavu NO (normdiné
otevfené), ve vypnutém stavu jsou tedy kontakty rozepnuté.
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Sepnuti kazdého vystupu je signalizovdno rozsvicenim LED s odpovidajicim oznac¢enim. JiSténi proti pfetizeni
a zkratu se provdadi externim jisténim pro kazdy vystup zvld&st'. Jmenovity proud a typ pojistky se voli podle
zatizeni a charakteru zdtéze s ohledem na maximdlni proud na vystupu.

Upozornéni:

V pfipadé pfipojené indukéni zatéze, predstavované napfiklad elektromotorem, civkou relé nebo stykacem,
¢i dokonce samotnou napdijeci kabeldzi v rozsdhlych elektroinstalacich, je nutné chrdnit reléové vystupy
odpovidajicim vnéj§im ¢lenem (napfiklad varistorem, RC ¢lenem nebo diodou s odpovidajici
charakteristikou).

V pfipadé pfipojeni kapacitni zatéze, napfiklad zdroje pro LED osvétleni, je tfeba chrdnit kontakty relé proti
proudovému ndrazu pfipojenim termistoru odpovidajici charakteristiky do série na vystup relé.

Ndsledujici obrdzek ilustruje zapojeni ohmické (odporové) zatéze se stfidavym napétim na reléovy vystup:
=
0,0
| [2[O] |

[‘_— Y {,’m“
N N

2.4.10 Souhrn

Detailni informace o vstupech a vystupech naleznete také na Unipi Knowledge Base
(https://kb.unipi.technology/io-description).
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3 Software jednotek

Srdce jednotek je operacni systém Linux (Debian), ktery umoziuje uzivatelim upravovat systém dle jejich
pozadavkd. V zdkladu je k dispozici operalni systém v nékolika pfedpfipravenych variantdch:

e Mervis OS (predinstalovdn z vyroby) - oficidlni podporované kompletni aplikaéni feSeni pro fizeni a
monitoring technologii v€etné online volitelnych cloudovych sluzeb
o DB - ukldddni a analyza historicky dat
o PROXY - vzddlené programovdni technologie
o SCADA - online sprdva technologie
e Node-RED OS - otevieny webovy programovaci ndstroj, ktery k programovdni aplikaci vyuzivd
tzv. flow-based pfistup a je tak vhodny pro velké mnozZstvi projektd
e OpenSource OS - operacni systém pro vyvojdre ¢i OEM zdkazniky, zahrnuje pouze rozhrani Modbus
TCP a SysFS

Vzhledem k oteviené povaze celého systému neni uZivatel omezen pouze na vySe zminény software, ale
moze si vybrat z mnozstvi dalsiho kompatibilniho software. Ndvody pro tento software naleznete na
strdnkdch zvolené softwarové platformy.

V pfipadé vlastniho softwarového feSeni je mozné k ovldddni jednotek vyuzit jedno ze tfi dostupnych API
(rozhrani pro programovdani aplikaci), vice popsanych v kapitole 3.2. Spolu s OpenSource OS jsou tato API
vhodnd pro tvorbu vlastniho softwarového feSeni a tim nasim zdkaznikdm poskytuji moznost tvorby vlastniho
OEM produktu na miru pod jejich znackou.

Poznamka:
VSechny vySe zminéné operacni systémy je mozné stdhnout na strdnkdch https://kb.unipi.technology, kde
naleznete také mnoho uzite¢nych ndvodd, seznam podporovaného softwaru, podrobnosti k nasim API a dalsi
informace.

3.1 Zdakladni nastaveni
Pouzity operacni systém je Linux (Debian) s pfedinstalovanymi ovladadi pro platformu Patron. Standardné
je i pfedinstalovdn systém Mervis véetné vSech jeho souc€dsti (mervisrt, mervisconfigtool, mervisfcgi) a dalSich
komponent nutnych pro béh (Nginx, ...).

SSH pfistup je ve vychozim stavu zakdzdn, aktivovat jej Ize v servisnim médu nebo pomoci Mervis IDE. Vychozi
pfistupové udaje k SSH jsou: uzivatel ,unipi” a heslo ,unipi.technology”.

Upozornéni:
Dirazné doporucujeme pristupové Gdaje zménit ihned po aktivaci SSH. Pro detailngjsi informace navstivte
https://kb.unipi.technology.

3.1.1 Spusténi jednotky

1. PFipojte jednotku k mistni siti za pomoci sit'ového kabelu (R145).

2. Ddle pfipojte napdjeci zdroj dle Gdaji na vyrobnim §titku na jednotce a vyckejte min. 20 s do jejiho
plného béhu.

3. Jednotka se po spusténi automaticky pokusi ziskat IP adresu z DHCP serveru. V pfipadé
nelspésného pokusu jednotka nastavi vlastni ndhodnou IP adresu z rozsahu 169.254.0.0/16. V
servisnim modu Ize jednotce pfidélit statickou IP adresu 192.168.200.200.

4. Dosité je zaroven publikovdn mDNS zéznam a jednotka je tak dostupnd v siti pod unikdtnim nézvem.
Napfiklad Patron S107 se sériovym c&islem 123 je dostupny na adrese ,http://s107-sn123.local”.
Sériové Cislo naleznete na vyrobnim §titku jednotky.

5. Pouze pro Mervis OS: po zaddni URL adresy jednotky ve webovém prohlizeci se zobrazi vychozi
webovd strdnka. Tuto strdnku Ize editovat v Mervis IDE.
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3.1.2 Servisni méd

Servisni méd je webovy ndstroj, ktery umozniuje konfiguraci IP adresy, (de)aktivaci sluzeb Mervis a SSH,
pfehrdni obrazu OS, zdlohovdni OS na USB flash disk a dalsi uzitecné ¢innosti. Pro aktivaci servisniho médu
proved'te ndsledujici kroky:
1. Vysuiite vSechny pfipojené USB disky a pfipojte jednotku k mistni siti nebo pfimo k Vasemu PC
pomoci sit'ového kabelu.
Stisknéte a nepoustéjte tlacitko ,SERVICE".
3. Pripojte k jednotce napdjeci zdroj. VSechny vystupy jsou nastaveny do vychoziho nastaveni, vSechny
vystupy jsou z vyroby vypnuty.
4. Patron se spusti do servisniho mdédu, ktery je indikovan pomalym blikdnim vSech diod na
sekci 1 (krom& PWR a RUN). Nyni mizete tlacitko uvolnit.
5. Jednotka si nastavi IP adresu 192.168.200.200 a zdroveri se pokusi ziskat IP adresu z DHCP serveru.
Jednotka bude posléze dostupnd na obou IP adresdch.
6. K pfistupu k servisnimu webovému rozhrani pouzijte webovy prohlize¢ a zadejte IP adresu
http://<ip-adresa>.

N

3.1.2.1 Prehrani operacniho systému
Operaéni systém Ize pfehrdt pres servisni webové rozhrani & pomoci USB flash disku.

Z Knowledge Base (https://kb.unipi.technology) stéhnéte a rozbalte zvoleny ZIP archiv s obrazem OS dle
Vaseho vybéru pro Patron do PC, nebo pouzijte pfedem vytvofenou zdlohu z USB flash disku.

Upozornéni:
Pfi pfehrdni dojde ke smazani vSech dat na internim Ulozisti jednotky.

3.1.2.2 Prehrani OS pres servisni webové rozhrani

1. Pfepnéte jednotku do servisniho médu (viz vySe), ktery je indikovén pomalym blikdnim vSech diod
na sekci 1 (kromé PWR a RUN).

2. Pretdhnéte pouze soubor archive.swu do dialogu Software Update v servisnim webovém rozhrani.

3. Jednotka zacne pfehrdvat OS, coz je indikovdno rychlym blikdnim vSech diod na sekci 1 (kromé
PWR a RUN).

4. Vyckejte, nez jednotka dokonéi operaci - prdbéh pfehrdni Ize sledovat v dialogu Software Update.

5. Po Uspé&sném dokonceni se jednotka sama restartuje.

3.1.2.3 Ptehrdani OS za pomoci USB flash disku

1. Pfipravte si USB flash disk s minimdlné 2 GB volného mista (formdt FAT32).

2. VSechny rozbalené soubory obrazu OS nakopirujte na USB flash disk, nebo pouizijte jiz pfedem
vytvofenou zdlohu na USB flash disku.

3. Vlozte USB flash disk do jednoho z USB portd.

4. Stisknéte a podrzte tlacitko ,,SERVICE”.

5. Pfipojte jednotku k napdijeni.

6. Jednotka zacne prehrdvat OS coz je indikovdno rychlym blikdnim vSech diod na sekci 1 (kromé PWR

a RUN). V tuto chvili mizete tlacitko ,SERVICE” uvolnit.
7. Po dokonéeni pfehrdni prestanou LED blikat. Jednotka se ndsledné automaticky restartuje.

Poznamka:
Nékteré USB flash disky nemusi byt kompatibilni. Pokud Vds flash disk nefunguje, vyzkouSejte jiny nebo
poutzijte postup pro prehrdni OS pres webové servisni rozhrani.

3.1.2.4 Zalohovani OS na USB flash disk

1. Pfipravte si USB flash disk ve formdtu FAT32 s kapacitou minimdiné 2 GB.
. Spust'te jednotku v servisnim médu popsaném vyse.
3. Kliknéte na tlacitko ,Backup to USB flash” v dialogovém okné pod nadpisem ,Backup” v servisnim
webovém rozhrani.
4. Jednotka zahdji z&lohovdni OS indikované rychlym blikdnim vSech diod na sekci 1 (kromé& PWR a
RUN).
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5. Po dokonceni zdlohovdni se v servisnim webovém rozhrani zobrazi hldska ,Updated successfully”,
fyzicky na jednotce je dokonceni zdlohovdni indikovdno pomalym blikéni diod (indikace servisniho
maoduy).

6. Vyjméte USB flash disk z jednotky. Ovéfte na jiném zafizeni, zda se na ném nachdzi soubory se
zdlohou.

7. Nyni miUzete jednotku restartovat pomoci tlacitka ,Restart System” v pravém hornim rohu servisniho
webového rozhrani.

3.2 Prehled dostupnych API

API jsou nizkoUroviiovd programovaci rozhrani pfipravend k pouziti pfi vyvoji vliastniho softwaru (v jazycich
(https://kb.unipi.technolgogy) v sekci APl a v sekci dokumentace ke stazeni. Pro poutziti s Unipi Patron
poskytujeme ndsledujici API.

3.2.1 EVOK

Slouzi jako rozhrani fyzickych vstup0, vystupd a komunikaénich rozhrani, které umozfiuje co nejjednodussi
pfistup k hardwaru bez nutnosti zaobirat se nizkodroviiovym programovdnim. Pro pfistup Ize vyuzit ndsledujici
protokoly:

e REST
e Bulk JSON
e REST JSON

e SOAP (Simple Object Access Protocol)
e  WebSocket
e JSON-RPC

3.2.2 Modbus TCP

Jednd se o standardni rozhrani pro interakci se vstupy a vystupy na bdzi TCP, ke kazdé jednotce je k dispozici
tabulka s modbus registry a coily, pfi€emz mapy modbus registrd jsou volné ke stazeni na Knowledge Base.

Poznamka:
Modbus TCP rozhrani neposkytuje pfistup ke sbérnici 1-Wire.

Pro pfistup na jednotlivé registry/coily je mozné vyuzit dvou zpUsobu. Jelikoz kazdd sekce disponuje vlastnim
procesorem, jsou jednotlivé registry/coily dané sekce dostupné pres Unit X, kde X zastupuje Cislo sekce
(tj. 1 - 3) a zdroven i pfes Unit 0, kde jsou dostupné vSechny registry/coily daného produktu (viz kapitola 1.4).

Pfiklad: Pocet digitdlnich vstupG/vystupd na Sekci 2 jednotky M527 (viz tabulka Modbus registrd dané
jednotky) je mozné vycist pfes:

Unit 2 na registru 1001
Unit 0 na registru 1101

3.2.3 SysFS

Ovladag, ktery je soucdsti kernelového modulu pro pfistup ke vstupdm a vystupdm na Urovni soubord
v systému Linux.

Nastaveni stavu DO na logickou 1:

echo 1 > /run/unipi/io_groupl/do_1 01/do_value

Vycteni stavu DI:

cat /run/unipi/io_groupl/di_1 01/di_value

Stejnym zpUsobem lze pfistupovat ke v§em |/O.
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Dokumentaci a dalsi informace naleznete zde: https://qgit.unipi.technology/UniPi/unipi-
kernel/blob/master/docs/sysfs-platform-unipi.txt

Poznamka:
SysFS neposkytuje pfistup ke sbérnici 1-Wire.
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3.3 Mapovani sériovych portu
3.3.1 RS485/RS232
Tabulka nize zobrazuje mapovdni fyzickych sériovych portd RS485/RS232 na porty v Linuxu v rdmci /dev/.

VSechny zminéné porty s N v ndzvu (napfr. /dev/ttyNSO) jsou také dostupné pres /dev/extcomm/Y/X, kde Y
je Cislo sekce a X je &islo portu v rdmci této sekce.

RS485-1 RS232(485)-2 RS485-3 RS485-4
$107 ttyNSO ttymxc1 ttymxcO -
S$117 ttyNSO ttymxc2 ttymxc1 ttymxcO
$167 LTE ttyNSO ttymxcO - -
$207 ttymxcO - - -

RS485-1.1 RS232(485)-2 RS485-1.3 RS485-2.1

M207 ttyNSO ttymxc1 ttymxcO

M267 LTE ttyNSO ttymxcO - -
M527 ttyNSO ttymxc1 ttymxcO ttyNS1
Mb567 LTE ttyNSO ttymxcO - ttyNS1
L207 ttyNSO ttymxc1 ttymxcO -
L527 ttyNSO ttymxc1 ttymxcO ttyNS1

3.3.2 USB

Tabulka nize zobrazuje statické mapovdni fyzickych USB portd jednotek Patron na porty v Linuxu v
rdmci /dev/.

/dev/serial/by-port/1

[ /<ov/rolbyord

Poznamka:
Standardné jsou podporovdny USB prevodniky: FTDI, CH34x, PLxxxx a CPxxxx.
Pro dalsi pfevodniky a zafizeni je nutné nainstalovat vhodné ovladace.

3.4 Popis funkci

Ndsledujici funkce jsou vyhodnocovdny pfimo v procesoru v rdmci sekce, nejsou tedy pfimo zdvislé na Fidicim
softwaru a lze je nastavit dle pouzitého softwaru s pomoci zvoleného APl popsaného v kapitole 3.2.

3.4.1 Funkce digitdlnich vstup0

Sprévnd funkce digitdlnich vstupu je vidy podminéna konfiguraci funkce Debounce v zdvislosti na pfipojeném
spinaci a na prostfedi v jakém je zafizeni instalovdno.

3.4.1.1 Debounce

Funkce Debounce slouzi k potlageni zakmitd na vstupuy, jeji hodnota je uvedena ve stovkdch ps (je-li hodnota
registru 10, odpovidd to 1 ms). Impulz (ndbéind hrana) je vyhodnocen jako platny pouze v pfipadg, ze je
v logické 1 po celou nastavenou dobu.

3.4.1.2  Counter (Citag)

Tato funkce slouzi jako &ita¢ impulzd (ndbé&znych hran) digitdlniho vstupu. Jeho hodnota je s kazdym platnym
pulzem (dle nastaveni funkce Debounce) inkrementovéna o 1 a zapsdna. Pfi pfeteceni maximdlni hodnoty
je ¢itac vynulovdn, ale Ize jej vynulovat i manudiné. Hodnota Citace je pribéiné ukldddana pro ptipad, Ze
dojde k vypadku napdjeni.
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3.4.1.3 DirectSwitch

Tato funkce umoziuje mapovat uddlost &i stav digitainiho vstupu na digitdini vystup v rdmci sekce a je mozné
ji nakonfigurovat jen pro odpovidajici vstup a vystup. Tj. pouze pro vstup Dly.x a vystup DOy.x (ROy.x), kde
¢isla x a y (pokud je y uvedeno) musi byt shodné. Pouziti této funkce na jeden vstup a vice vystupl zdroven,
¢i opacné, neni moziné.

DirectSwitch funkce jsou vyuzitelné napfiklad pro ovldddni osvétleni &i podobnych Easové kritickych aplikaci
(typickd doba reakce odpovidd reakci vstupu viz kapitola 4.1).

Povoleni této funkce se provadi zménou nastaveni funkce DirectSwitch enable vybraného DI. Konfigurace
zdvisi na nastaveni funkci DirectSwitch polarity a DirectSwitch toggle.

Poznamka:

Kazdy vstup, u kterého Ize funkci DirectSwitch povolit, m& samostatné nastaveni. Je tedy mozné konfigurovat
pro kazdy vstup jiné chovdni.

3.4.1.3.1 DirectSwitch polarity

Pomoci této funkce je moziné dosdhnout dvojiho chovdni. Pokud je funkce DirectSwitch polarity nastavend
na True, vystup je nastaven do stavu odpovidajiciho negované hodnoté vstupu. Naopak pokud je funkce
nastavena na False, hodnota na vystupu je shodnd s hodnotou na vstupu.

Pfesné chovdni zobrazuje ndsledujici tabulka:

True False True
True True False
False False False
False True True

3.4.1.3.2  DirectSwitch toggle

Pokud je tato funkce nastavena na True, je pfi detekci ndbéziné hrany na vstupu znegovdna aktudini hodnota
na odpovidajicim vystupu.

3.4.2 Funkce digitdalnich vystupd

3.4.2.1 PWM

Pulsné Sitkovd modulace (PWM) slouzi pro pfenos analogového signdlu pomoci dvouhodnotového
(digitdIniho) signdlu. PWM je mozné aktivovat pro kazdy digitdini vystup zvldst, ale nastavend frekvence je
pro kazdou skupinu vystup0 spole¢nd.

Poznamka:
Funkci PWM je mozné aktivovat pouze pro digitdlni vystupy, nikoli pro reléové vystupy.

Pro zapnuti funkce PWM na digitdlnim vystupu je potfeba nastavit hodnotu vybraného DO na False
a ndsledné ménit hodnotu PWM daného vystupu. Hodnota PWM, oznacovand také jako stfida, uddva délku
doby logické 1 na daném vystupu v procentech.

Poznamka:
Pokud je DO zapnuto, hodnota PWM je ignorovdna. Naopak pokud je hodnota PWM jind nez 0 a hodnota
DO se prepne z 1 do 0, funkce PWM zaéne byt aktivni.
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Délka jednoho cyklu T. se nastavuje pomoci proménnych PWM Prescale a PWM Cycle. PWM Cycle je
v podstaté rozliSeni PWM (hodnota PWM muize nabyvat hodnot 0 az PWM Cycle). Vypoclet popisuje
ndsledujici vzorecek:

PWM +1)48 MHz
Tcz( prescale ) . (PWMcyc/e"' 1 )

Alternativni vypocet PWM Prescale, kde f je zvolend frekvence PWM v Hz. Pozor, vysledek musi byt
zaokrouhlen na celé c&islo!

o - 48 MHz
prescale F(PWMeyero*1)

Pfiklad: Nastavenim PWM Prescale na 4751 a PWM Cycle na 100 bude T. 10 ms (100 Hz). Ddle nastavenim
hodnoty PWM na 50 bude stfida 50 % na frekvenci 100 Hz.

3.4.3 Ostatni konfiguracni a informacni funkce

3.43.1 ULED

Nékteré jednotky obsahuji volné uZivatelsky programovatelné ULED oznacené jako X1 ... Xn. Ovldddni diod
se provddi pro kazdou diodu zvldst'.

3.4.3.2 Vypnuti 1-Wire sbérnice

Jednotky, které obsahuji 1-Wire sbérnici disponuji také funkci sbérnici zapnout/vypnout. Ve vychozim
nastaveni je hodnota proménné Disable 1-Wire Bus nastavena na False, sbérnice je tedy zapnutd. Pfepnutim
hodnoty na True, dojde k vypnuti jejiho napdjeni a tim k odpojeni 1-Wire sbérnice.

3.4.3.3 Vychozi nastaveni

Tato funkce slouzi k uloZeni aktudlni konfigurace sekce do jeji paméti. Pfi odpojeni a pfipojeni zafizeni
k napdjeni ¢i restartu sekce se nacte a pouzije ulozend konfigurace. Tato funkce je také zndmda jako ,kopiruj
running-config do startup-config”.

Poznamka:

Uklddané udaje jsou: Debounce, Counter, DirectSwitch, hodnota DO/RO vystupU, konfigurace PWM, rezim
méreni Al (viz kapitola 2.4.7), rezim a hodnota AO (viz kapitola 2.4.8) a nastaveni komunikacnich linek dané
sekce, kromé sériovych linek namapovanych do Linuxu jako ttymxc (viz kapitola 3.3.1).

3.4.3.4 Master WatchDog (MWD)

Funkce je spusténa na mikroprocesoru sekce a nepfetrzité monitoruje prikazy z aplikace bézici na jednotce.
Pokud bé&hem nakonfigurovaného ¢asu (MWD Timeout) nejsou detekovdny zddné ptikazy a funkce MWD je
povolena (MWD Enable), procesor sekce se automaticky restartuje, pouzije ulozenou vychozi konfiguraci
popsanou v kapitole 3.4.3.3 a nastavi hodnotu indikujici MWD Reset do True.

Tato funkce zajiSt'uje nastaveni bezpeéné konfigurace v pfipadé mimofddnych situaci, napf. pfi selhdni
jednotky, pferuSeni komunikace, ¢i problémech se softwarem tak, aby se zabrdnilo poskozeni ovlddanych
zarizeni, ¢i ohrozeni osob.

3.43.5 Reboot
Kazdou sekci je mozné softwarové restartovat.
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4 Technické udaje

4.1 Digitdlni vstupy

Typ vstupu

Vstupni svorky

Spole¢ny vodi¢

Maximalni napéti pro log. 0
Minimdlni napéti pro log. 1
Maximalni napéti
Nedefinovany stav

Vstupni odpor pro log. 1
Ubytek napéti na diodé DI
Minimadlni Sitka pulzu
Zpozdéni 0->1/1->0
Maximalni frekvence citacového
vstupu CNT

Galvanické oddéleni
Izolac¢ni napéti

4.2 Digitalni vystupy
Typ vystupu
Vystupni svorky
Spolec¢na svorka
Spinané napéti
Spinany proud trvaly/pulsni
Max. celkova zatéz skupiny (viz
kapitola 1.4)
Osetreni induktivni zatéze
Doba sepnuti/rozepnuti
Maximadlni rozliSeni PWM
Maximalni frekvence PWM

Galvanické oddéleni

4.3 Analogové vstupy

A
Spolecny vodi¢ AGND
Mér
Méf
Maximalni vstupni napéti 12 V-
Vstupv:nji odpor pfi méreni 66 kO
napéti
Vstupni odpor pfi méreni 100 O
proudu
05 %

eni napéti: 0-10 V=
eni proudu: 0-20 mA

SINK

9

DIGND

W™
T

7 V=

& Ve

3-7 V=

6200 Q

1,2V

20 us

Typ. 20 ps / 60 ps

10 kHz

Ano (mezi skupinami, viz kapitola 1.4)
2 000V

SINK (NPN - otevfeny kolektor)
DO

DOGND

5-50 V-

750 mA /1A

1A

Integrovand FBD dioda (volitelnd)
Typ. 130 ns / 20 ns

16 bitd

200 kHz

Ne

Al, AIS

AGND

Méfeni napéti: 0-10 V=
Méfeni napéti: 0-2,5 V=
Méfeni proudu: 0-20 mA
Méfeni odporu: 0-1960 Q
Méfeni odporu: 0-100 kQ

15 V-
44 kQ

100 Q
+0,2 %

Sekce 1 (Al1) Sekce 2, 3 + nékteré jednotky napf. S5xx
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12 bitd Méreni napéti a proudu: 16 bitd
Méreni odporu: 24 bitd
o MéFeni napéti a proudu: 60 ps
e P ULTEE Méfeni odporu: 400 ms
Typ ochrany Integrovand prepét'ovd Integrovand prepét'ovd
Galvanické oddéleni Ne Ano (od ostatnich sekci, viz kapitola 1.4)

4.4 Analogové vystupy

"VSekce1(AO) | Sekce 2, 3 + nakteré jednotky nap. S5 |
ACR AoV
AGND AGND
_ Napét'ovy zdroj: 0-10 V-
Funkce vystupu Proudovy zdroj: 0-20 mA Napét'ovy zdroj: 0-10 V=
Méfeni odporu: 0-1960 Q
0-10 V-~ 0-10 V-
0-20 mA -
A 20 mA
05 % 05 %
Roritent ___ [ROI0 12 bitg
T ms 300 s
Integrovand prepét’ovad Integrovand prepét’ova
Ne Ano (od ostatnich sekci, viz kapitola 1.4)

4.5 Reléové vystupy

Elektromechanické nechrdnéné relé
R0
com
Spinaci (SPSTNO)
30 V-
5 A
10 A
5 A
5 000 000
Az 100 000 (dle pfipojené zatéze)
10 ms
Vnéjsi (RC, varistor, dioda, termistor)
Ne
Ne
4000V
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4.6 Rozhrani RS-485

RS4B5-A, RS4B5-E
Ano

1000 V

+15 kv
2400 bps
4800 bps
9600 bps
Pfenosové rychlosti 19200 bps
38400 bps
57600 bps
115200 bps

Vstupni impedance 12 kQ
Vstupni napét'ova hystereze 70 mV

Vystupni charakteristika 25V

4.7 Rozhrani RS-232

RXD, TXD, GND
Galvanické oddéleni Ne
ESD ochrana +15 kV

2400 bps
4800 bps
9600 bps
Pfenosové rychlosti 19200 bps
38400 bps
57600 bps
115200 bps

Vstupni impedance 5 kQ
Vstupni napét'ova hystereze 05V

Vystupni charakteristika 78V

4.8 Provozni a instalaéni podminky

0°C .. +55 °C

24V (45 %

Ano

Skladovaci podminky Vlhkost: 10 % ... 95 %, bez agresivnich Idtek, kondenzujicich par

a mlh

dle EN 60950

P20

Vertikdini

I - 35 nm DIN listu do rozvadéce

Oddélitelné Sroubové svorky
Max. 2,5 mm? pro ostatni svorky

Mox. 0,4 Nim
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4.9 Kmitoctovd pasma a radiofrekvenéni vykony
4.9.1 LTE

Pasmo

DCS1800
GSM900

—

0 N N =

20
28
38
40

UL f, MHz DL f, MHz Radiofrekvenéni vykon

(max.)
1710,2-1784,8 1805,2-1879,8 1TW
880,0-914,8 925,0-960,0 2 W
1920-1980 2110-2170 24,5 dBm
1710-1785 1805-1880 24 dBm
2500-2570 2620-2690 24 dBm
880-915 925-960 24 dBm
832-862 791-821 25 dBm
703-748 758-803 24 dBm
2570-2620 24,5 dBm
2300-2400 24,5 dBm

Strdnka 26 z 29



) unipitechnology

Manudl a technickd dokumentace

4.10 Rozméry
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5 Licence a prohlaseni

5.1 NXP SDMA firmware

Copyright 2017, NXP
All rights reserved.

Redistribution. Reproduction and redistribution in binary form, without modification, for use solely in conjunction with a NXP chipset, is permitted provided that the following
conditions are met:

Redistributions must reproduce the above copyright notice and the following disclaimer in the documentation and/or other materials provided with the distribution.
Neither the name of NXP nor the names of its suppliers may be used to endorse or promote products derived from this Software without specific prior written permission.
No reverse engineering, decompilation, or disassembly of this Software is permitted.

Limited patent license. NXP (.Licensor.) grants you (.Licensee.) a limited, worldwide, royalty-free, non-exclusive license under the Patents to make, have made, use, import,
offer to sell and sell the Software. No hardware per se is licensed hereunder.

The term .Patents. as used in this agreement means only those patents or patent applications owned solely and exclusively by Licensor as of the date of Licensor's
submission of the Software and any patents deriving priority (i.e., having a first effective filing date) therefrom. The term .Software. as used in this agreement means the
firmware image submitted by Licensor, under the terms of this license, to git://git.kernel.org/pub/scm/linux/kernel/git/firmware/linux-firmware.git.

Notwithstanding anything to the contrary herein, Licensor does not grant and Licensee does not receive, by virtue of this agreement or the Licensor's submission of any
Software, any license or other rights under any patent or patent application owned by any affiliate of Licensor or any other entity (other than Licensor), whether expressly,
impliedly, by virtue of estoppel or exhaustion, or otherwise.

DISCLAIMER. THIS SOFTWARE IS PROVIDED BY THE COPYRIGHT HOLDERS AND CONTRIBUTORS "AS IS" AND ANY EXPRESS OR IMPLIED WARRANTIES,
INCLUDING, BUT NOT LIMITED TO, THE IMPLIED WARRANTIES OF MERCHANTABILITY AND FITNESS FOR A PARTICULAR PURPOSE ARE DISCLAIMED. IN NO
EVENT SHALL THE COPYRIGHT OWNER OR CONTRIBUTORS BE LIABLE FOR ANY DIRECT, INDIRECT, INCIDENTAL, SPECIAL, EXEMPLARY, OR
CONSEQUENTIAL DAMAGES (INCLUDING, BUT NOT LIMITED TO, PROCUREMENT OF SUBSTITUTE GOODS OR SERVICES; LOSS OF USE, DATA, OR PROFITS;
OR BUSINESS INTERRUPTION) HOWEVER CAUSED AND ON ANY THEORY OF LIABILITY, WHETHER IN CONTRACT, STRICT LIABILITY, OR TORT (INCLUDING
NEGLIGENCE OR OTHERWISE) ARISING IN ANY WAY OUT OF THE USE OF THIS SOFTWARE, EVEN IF ADVISED OF THE POSSIBILITY OF SUCH DAMAGE.

http: www.nxp.com
e-mail: support@nxp.com

5.2 Zjednodusené EU prohlaseni o shodé

C HactoswoTo Unipi Technology s.r.o. Aeknapupa, 4e T03u TUN paguocbopbikeHve S167 LTE/M267 LTE/M567 LTE e B cbotseTcTaue ¢ [upektvsa 2014/53/EC.

BG LLAnocTHUAT TeKcT Ha EC fleknapauyaTa 3a CbOTBETCTBME MOXKE [la Ce HaMepy Ha CNeIHUA UHTepHeT agpec: https://www.unipi.technology/doc/

ES Por la presente, Unipi Technology s.r.o. declara que el tipo de equipo radioeléctrico S167 LTE/M267 LTE/M567 LTE es conforme con la Directiva 2014/53/UE.
El texto completo de la declaracién UE de conformidad esta disponible en la direccion Internet siguiente: https://www.unipi.technology/doc/

CZ Timto Unipi Technology s.r.o. prohladuje, Ze typ radiového zafizeni S167 LTE/M267 LTE/M567 LTE je v souladu se smérnici 2014/53/EU.
UplIné znéni EU prohlaseni o shodé je k dispozici na této internetové adrese: https://www.unipi.technology/doc/

DA Hermed erklaerer Unipi Technology s.r.o., at radioudstyrstypen S167 LTE/M267 LTE/M567 LTE er i overensstemmelse med direktiv 2014/53/EU.
EU-overensstemmelseserkleaeringens fulde tekst kan findes pd fglgende internetadresse: https://www.unipi.technology/doc/

DE Hiermit erkl4rt Unipi Technology s.r.o., dass der Funkanlagentyp S167 LTE/M267 LTE/M567 LTE der Richtlinie 2014/53/EU entspricht.
Der vollstidndige Text der EU-Konformitétserklarung ist unter der folgenden Internetadresse verfiigbar: https://www.unipi.technology/doc/

ET Kaesolevaga deklareerib Unipi Technology s.r.o., et kdesolev raadioseadme tiitip S167 LTE/M267 LTE/M567 LTE vastab direktiivi 2014/53/EL nduetele.
ELi vastavusdeklaratsiooni téielik tekst on kattesaadav jargmisel internetiaadressil: https://www.unipi.technology/doc/

EL Me v napovoa o/n Unipi Technology s.r.o0., 5nAdvel 6tL o padtoe€onAtopds S167 LTE/M267 LTE/M567 LTE mAnpot tnv odnyia 2014/53/EE.
To MAApeG Keipevo tng SHAwonNg cuppdpdwong EE Satibetat otnv akohoudn wotooeAiba oto Stadiktuo: https://www.unipi.technology/doc/

EN Hereby, Unipi Technology s.r.o. declares that the radio equipment type S167 LTE/M267 LTE/M567 LTE is in compliance with Directive 2014/53/EU.
The full text of the EU declaration of conformity is available at the following internet address: https://www.unipi.technology/doc/

R Le soussigné, Unipi Technology s.r.o., déclare que I'équipement radioélectrique du type S167 LTE/M267 LTE/M567 LTE est conforme a la directive 2014/53/UE.
Le texte complet de la déclaration UE de conformité est disponible a I'adresse internet suivante: https://www.unipi.technology/doc/

HR Unipi Technology s.r.o. ovime izjavljuje da je radijska oprema tipa S167 LTE/M267 LTE/M567 LTE u skladu s Direktivom 2014/53/EU.
Cjeloviti tekst EU izjave o sukladnosti dostupan je na sljedecoj internetskoj adresi: https://www.unipi.technology/doc/

T Il fabbricante, Unipi Technology s.r.o., dichiara che il tipo di apparecchiatura radio S167 LTE/M267 LTE/M567 LTE & conforme alla direttiva 2014/53/UE.
Il testo completo della dichiarazione di conformita UE & disponibile al seguente indirizzo Internet: https://www.unipi.technology/doc/

W Ar 30 Unipi Technology s.r.o. deklaré, ka radioiekarta S167 LTE/M267 LTE/M567 LTE atbilst Direktivai 2014/53/ES.
Pilns ES atbilstibas deklaracijas teksts ir pieejams 33da interneta vietné: https://www.unipi.technology/doc/

T A3, Unipi Technology s.r.o., patvirtinu, kad radijo jrenginiy tipas S167 LTE/M267 LTE/M567 LTE atitinka Direktyva 2014/53/ES.
Visas ES atitikties deklaracijos tekstas prieinamas $iuo interneto adresu: https://www.unipi.technology/doc/

HU Unipi Technology s.r.o. igazolja, hogy a S167 LTE/M267 LTE/M567 LTE tipusu radidberendezés megfelel a 2014/53/EU irdnyelvnek.
Az EU-megfelelségi nyilatkozat teljes szdvege elérhetd a kévetkezd internetes cimen: https://www.unipi.technology/doc/

MT B'dan, Unipi Technology s.r.o., niddikjara li dan it-tip ta' taghmir tar-radju S167 LTE/M267 LTE/M567 LTE huwa konformi mad-Direttiva 2014/53/UE.
It-test kollu tad-dikjarazzjoni ta' konformita tal-UE huwa disponibbli f'dan I-indirizz tal-Internet li gej: https://www.unipi.technology/doc/

NL Hierbij verklaar ik, Unipi Technology s.r.o., dat het type radioapparatuur S167 LTE/M267 LTE/M567 LTE conform is met Richtlijn 2014/53/EU.
De volledige tekst van de EU-conformiteitsverklaring kan worden geraadpleegd op het volgende internetadres: https://www.unipi.technology/doc/

PL Unipi Technology s.r.o. niniejszym o$wiadcza, ze typ urzadzenia radiowego S167 LTE/M267 LTE/M567 LTE jest zgodny z dyrektywa 2014/53/UE.

Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujgcym adresem internetowym: https://www.unipi.technology/doc/

O(a) abaixo assinado(a) Unipi Technology s.r.o. declara que o presente tipo de equipamento de radio S167 LTE/M267 LTE/M567 LTE estd em conformidade com a
PT Diretiva 2014/53/UE.
O texto integral da declaragdo de conformidade estd disponivel no seguinte endereco de Internet: https://www.unipi.technology/doc/
Prin prezenta, Unipi Technology s.r.o. declard c3 tipul de echipamente radio S167 LTE/M267 LTE/M567 LTE este in conformitate cu Directiva 2014/53/UE.

RO Textul integral al declaratiei UE de conformitate este disponibil la urmatoarea adresa internet: https://www.unipi.technology/doc/

sk LIJnipi Telchnology s.r.0. tymto vyhlasuje, Ze radiové zariadenie typu $167 LTE/M267 LTE/M567 LTE je v sulade so smernicou 2014/53/EU.
Uplné EU vyhlasenie o zhode je k dispozicii na tejto internetovej adrese: https://www.unipi.technology/doc/

st Unipi Technology s.r.o. potrjuje, da je tip radijske opreme S167 LTE/M267 LTE/M567 LTE skladen z Direktivo 2014/53/EU.
Celotno besedilo izjave EU o skladnosti je na voljo na naslednjem spletnem naslovu: https://www.unipi.technology/doc/

A Unipi Technology s.r.o. vakuuttaa, ettd radiolaitetyyppi S167 LTE/M267 LTE/M567 LTE on direktiivin 2014/53/EU mukainen.
EU-vaatimustenmukaisuusvakuutuksen tiysimittainen teksti on saatavilla seuraavassa internetosoitteessa: https://www.unipi.technology/doc/

sv Harmed férsakrar Unipi Technology s.r.o. att denna typ av radioutrustning S167 LTE/M267 LTE/M567 LTE éverensstimmer med direktiv 2014/53/EU.

Den fullstdndiga texten till EU-férsdkran om éverensstaimmelse finns pa foljande webbadress: https://www.unipi.technology/doc/
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Informace o shodé Prohlaseni dle evropské smérnice WEEE
¢ c E Produkty Unipi Patron spliiuji pozadavky smérnice EMC, LVD, RED a RoHS Jednotky Unipi Patron nelze coby elektricky a elektronicky produkt po vyfazeni
RoHS

platné pro staty Evropské unie. umistit do komunadlniho odpadu. V jinych jurisdikcich mohou platit odlisna
mmmm Pravidla pro nakladani s elektroodpadem.

Revize
[ Datvm [ Verze |
4/2021 V1.0
6/2021 V1.1
7/2021 V 2.0
4/2022 V 2.1
6/2022 V 2.2
7/2022 V2.3
12/2022 V 2.4

Strdnka 29 z 29



